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קבל של כ ל לוח אינסופי בנפרד 

מחוץ לכ דור  טעון הומוגנית ) רדיוס = R( בתוך כדור מבודד  טעון הומוגנית    מסביב למ טען נקודתי

בתוך קבל לוחותסביב תיל ישר אינסופי

דתי   המ טענים מת רכזי ם בדפנות ולכן השדה בפנים ובחוץ מתנהג  כמו  מטען נקועבור כדורים  מולי כים

 0 המטען הכו לל שבגוף שווה ל 0 במקו ם  המו אר ק  הופך ל הפוטנציל – הארכה

.המ טענים נמ צאי ם על ה דפנות השדה  בפנים שווה אפס

0בתוך גוף מוליך השדה תמיד 

0כשהפוטנ ציא ל קבוע השדה 
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